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INTRODUCCION

Un colimador es un componente de equipos medicos que usan radiacion,
como los usados en radioterapia y en la obtencion de imagenes medicas. El
colimador se encarga de enfocar el haz y delimitar el campo de tratamiento
hacia el paciente. Un colimador es fundamental para la cantidad de dosis
gue se le administra al paciente. El colimador multihojas (foco de esta
investigacion) se encarga de reducir la intensidad de la radiacion a través de
sus multildaminas, as cuales estan hechas de aleaciones de tungsteno, un
metal de transicion bastante abundante y que resiste altas temperaturas,
gue es muy util en equipos y tratamientos de radiacion. Cada [dmina posee Pulmén
anchura y altura proporcionales al equipo en el gue se usa, asi como un
motor gue mueve las l[aminas individualmente.

MATERIALY METODO

Para construir el colimador multinojas se siguieron 0s siguientes pasos: 1.
se investigd y desarrolld un sistema mecanico compuesto por un pindn y
cremallerg, el cual permite el movimiento de las hojas a partir del giro de (0S
servomotores, 2. se desarrolld el cddigo necesario para mover 10
servomotores de acuerdo a los grados deseados y como se indica en el
programa MATLAB, 3. las hojas se hicieron con MDF, ya gue eso asegura
gran resistencia y estabilidad dentro de la figura.

Tumor
r\g\fh Vs 22 Diferencia maxima [pixeles]
Pulmon 1 5.8 0.48 0.0149
Y bk — S— Pulmon 2 4.3 0.45 0.013
&M r‘\, = Cerebro 1 3.7 1.02 0.0236
Cerebro 2 6.3 1.44 0.0646

E.A. Error Absoluto, D.E. Desviacion estandar

RESULTADOS DISCUSION

|3 Tabla 1 muestra los resultados del error al momento de calcular (as
nosiciones de los servomotores. El error maximo que se obtuvo fue de 1.44%,
con una diferencia maxima de pixeles de 6.3. La magnitud del error es
peqguena, o que indica que las posiciones de las placas son adecuadas para
el prototipo, pero mejorables al igual gue el desplazamiento de [as mismas,
leniendo en cuenta |a diferencia de pixeles. Estos errores se pueden disminuir
mejorando la calidad de la imagen procesada y delimitando el area de (a3
imagen que se estad mostrando.

Su armado sencillo lo hace una herramienta facil de utilizar y comprender,
J @ implementacion del pindn y cremallera con los servomotores permite
Jn rapido gjuste en el cédigo para mejorar el movimiento de las [dminas U
con ellas la figura a obtener. Es posible usar este prototipo como herramienta
de ensenanza y planeacion para radioterapias. Una ventaja de este prototipo
es gue es posible procesar y representar cualguier tipo de imagen gracias al
programa elaborado en MATLAB.
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