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INTRODUCCION RESULTADOS

Una amputacion es una eliminacion parcial o total de una de las

extremidades corporales. El tratamiento indicado después de una 1 20051
amputacion es la colocacion de una protesis que ayude al amputado a 5 501,32
desarrollar sus actividades diarias. 3 50130
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Figura 1: Partes de una protesis para amputacion transtibial. 12 216./8

. 13 218.41
Las lesiones de piel en personas con amputacion ocasionan un abandono 14 218.41
del uso de la protesis, lo gue ocurre en el 25% al 57% de los pacientes 15 220.04

debido a la falta de curacion. En el peor de los casos, puede provocar (a3
necesidad de una reamputacion a un nivel superior por el mal uso de a
protesis, como sucede en 19% de los casos. La implementacion de
sistemas de vacio en as protesis busca prevenir estos problemas.

Tabla 1: Presiones obtenidas en 15 lecturas consecutivas del sensor

EL objetivo del proyecto fue disenar un prototipo diferente a os sistemas de
vacio utilizados actualmente por las empresas encargadas de desarrollar
l0S equipos prostéticos, debido a que los costos elevados de estos equipos
limitan el acceso gue tienen los pacientes amputados a ellos.

M ATE R IAI_ Y M ETO D o Figura 3: Prototipo de socket de vacio activo finalizado.
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|_0S rangos de presion obtenidos son menores a los gue se establecieron
NDara sujetar el socket al mundn por vacio, debido a que la comprobacion se
realizd en un socket de prueba y sin el munon dentro del mismo. En un
futuro es necesario hacer mas pruebas con el paciente, para asegurar que
se logren as presiones necesarias para mantener el socket en paosicion.
Para que este prototipo pueda llegar a ser utilizable, es necesario agregar
UNna capa de resina epoxica al socket que sirva como pegamento para unir
el socket de prueba con el resto de la protesis. Ademas, es necesario llevar
3 cabo la laminacion con fibra de carbono o fibra de vidrio para mejorar el
aspecto del socket U generar un sellado uniforme que evite las fugas de
aire.

Figura 2: Esquema de las dreas de trabajo de metodologia.
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