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Constuir un prototipo con
un costo menor al del
mercado (8,000-10,000).

El ser humano ha sido capaz de explotar su inteligencia a travées de
los anos gracias al proceso evolutivo y aungque actualmente existen
avances tecnologicos muy sofisticados, seguimos sin descifrar por
completo el enigma del comportamiento humano basado en el
aprendizaje. Antes, Psicologla era sinonimo de subjetividad, elementos

abstractos, metafisicos e inmedibles, hasta que el fisidlogo Ivan Pavlov

introdujo los principios de la psicologia conductista, que fueron
perfeccionados mas tarde por Watson y Skinner, haciendo de esa
disciplina una ciencia que tiene como premisa que todo el
comportamiento humano proviene de aprendizajes moldeados por
estimulos y respuestas que son controlables por medio de variables.

4 meses.

NOM-062-Z00-1999 y
especificaciones del usuario.

Prevenir el efecto de orina 'y
excremento en los
materiales del dispositivo.

RESTTRICCIONES DEL
PROYECTO

Rangos de temperatura
confortables de habitat.

Evitar situaciones que
mmw alteren la tranquilidad del
objeto de estudio.

Previa investigacion sobre
= qUé le repele y qué le agrada
al animal.

Figura 3. Restricciones del proyecto.

El doctor Skinner credo una caja que permite realizar estudios en
animales con clerta capacidad cognitiva, logrando un acercamiento al Re Sultad()s
conocimiento de la conducta humana, reproduciendo modelos de
aprendizaje mediante estimulos positivos, negativos y respuestas en

| | Se lograron cumplir todos los objetivos planteados al inicio del
diversos ambientes.

proyecto, incluyendo los requisitos de la Norma Oficial
Mexicana de Proteccion De Animales, (NOM-062-Z00-1999).
Se diseno vy realizo la manufactura necesaria con materiales
como acrilico de alta densidad y metales que no reaccionan a
los desechos organicos producidos por los animales en
observacion. Cabe mencionar que para la seleccion de
materiales se realizaron pruebas de esfuerzo y desgaste, en
ambilentes controlados dentro de laboratorio, mediante los
cuales se pudo determinar vy justificar la seleccion de los
MISMOS.

Para realizar la automatizacion se realizaron calculos para la
correcta seleccion de componentes electricos para otorgar

o /
Materlal y Met() d() estimulos positivos y negativos a los animales, asi como una

investigacion de las caracteristicas de los animales que se

Figura 1. Diseno de una caja de condicionamiento operante ya existente, usada como modelo.

Se pretende realizar un diseno automatizado que, ademas de cumplir sometieron a estas pruebas de experimentacion.
con las normas correspondientes para uso y cuidado de animales de Con ayuda de SOLID WORKS (software de diseno
laboratorio (NOM-062-Z00-1999), pueda registrar las veces que el tridimensional), se modelaron cada una de las piezas que
animal accione el interruptor (o en su defecto un boton) en una base componen la caja de Skinner logrando finalmente un modelo
de datos que el operador pueda consultar mas adelante. digital que se sometio a pruebas de resistencia y desgaste
LINEAS DE CONOCIMIENTO mediante software, encontrando posibles puntos de fallo, o
B sl que nos permitio realizar las mejoras pertinentes para prevenir
N MECANICA DE rupturas, disminuyendo significativamente los posibles errores

estructurales causados por desgaste.

. __ sistemas Como resultado final, se obtuvo una caja de Skinner Unica en

el mercado, totalmente automatizada y funcional.
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objetos. Se logro concluir el proyecto cumpliendo con los estandares,

B i obteniendo un objeto funcional, practico y a un costo
razonable.

Algoritmos y
programacion.

Figura 2. Lineas de conocimiento y materias necesarias para la construccion de la caja de Skinner automatizada.
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